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Online Post-Processing

06-GPS introduceert een nieuwe server-based dienst op
de markt: 'Online Post-Processing'. Dit is een volledig
geautomatiseerde post-processing service voor
Nederland, welke geen speciale software of een RTK-
applicatie op de ontvanger vereist. De lancering vindt
plaats in twee fasen. Voor de statische berekening is
'Online Post-Processing' al volledig beschikbaar. Voor
de technisch meer complexe, dynamische toepassingen,
is 06-GPS van plan om in de nabije toekomst te
beginnen met een bèta-fase, waarin geïnteresseerde
bedrijven kunnen deelnemen.

Webapplicatie
Als webapplicatie is 'Online Post-Processing' een ge-
makkelijk en kostenbesparend alternatief voor conven-
tionele post-processing methoden. Daarnaast levert
deze nieuwe procedure zeer nauwkeurige resultaten.
Uit de door de gebruiker gezonden RINEX-data wordt
een positie berekend met een nauwkeurigheid van
< 1 cm op basis van minimaal 10 minuten meettijd
(statisch). De berekening duurt slecht een paar minuten,
waarna u de resultaten direct kunt downloaden en
bekijken in Google Earth.

Techniek
De nauwkeurigheid van < 1 cm wordt gehaald door
gebruik te maken van de State Space Representation
(SSR) van het 06-GPS RTK-netwerk. De SSR-data
bevat de gehele modulering van alle foutenbronnen in
de atmosfeer boven Nederland. Met andere woorden:
de locatie van de Rover wordt nauwkeurig berekend op
basis van een multi-stationsoplossing. Tevens herkent
de webapplicatie automatisch het gebruikte antennetype
uit de RINEX-header informatie, zodat de juiste
correcties worden toegepast.

Neem contact met ons op voor meer informatie.
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